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連携可能企業・ 

業種等： 

・慣性センサを用いたデータ処理 

・人間型ロボットを用いた見守りシステム 

研究内容： .独居老人のための健康見守りシステム/慣性センサを用いたポジショントラッキング 

過去の企業等連携実績・ 

その他アピールポイント等 

医工連携関連シーズ 

株式会社MICOTOテクノロジーと鳥取大学医学部と共同でとっとり発医療機器開発支援

事業にてシャドウィングによる内視鏡下外科手術用シミュレータの開発に協力機関として

コントローラの開発に協力 




